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Данная работа посвящена исследованию вопроса о нуль-
управляемости для так называемых двуступенчатых управляемых
систем, которые являются некоторым обобщением классических
управляемых систем. В стационарном случае они имеют следующий
вид:

ẋ = A1x+B1u, (1)

ẏ = A2y +B2v, (2)

где x ∈ Rn1 , n1 > 1, u ∈ Ω1, v ∈ Ω2, Ω1,Ω2 — некоторые непустые
множества в Rk1 , (k1 > 1), Rk2 , (k2 > 1)

Движение системы (1) начинается при t = 0 из начального состо-
яния x0 и происходит под действием некоторого измеримого ограни-
ченного управления u(t), t > 0 со значениями в Ω1.

В некоторый момент времени τ > 0 происходит переключение с
системы (1) на систему (2), при этом для t > τ в качестве начального
значения для (2) берется

y(τ) = Gx(τ), (3)

где G — некоторая фиксированная матрица размерности n2 × n1.
При t > τ система (2) движется под действием некоторого изме-

римого ограниченного управления v(t), t > τ со значениями в Ω2.
В работе рассматривается вопрос о глобальной нуль-

управляемости двуступенчатых систем (как в стационарном,
так и в нестационарном случае, когда матрицы Ai(t), Bi(t), i = 1, 2
непрерывным образом зависят от времени). Приводятся некото-
рые достаточные условия глобальной нуль-управляемости для
стационарного случая.
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